istanbul

Re - Gen/Herbqlizqtion ISTANBUL PLANLAMA AJANS| ﬁ@j

e e g IPA DERS-SEHIR OKULU TASARIM PAl:
# SUrdurdlebilirlstanbul 2024 aOYSEH Y Aens

PROJE HAKKINDA BiLGILENDIRME o
Orumcekler

Biyo tektonik parca olarak incelenen 6rimcek aglarinda 6rimceklerin ruh | strese girdigi
ve duygu durumlarina goére farkli sekillerde veya bozulmus sekilde ag durumalar
ordukleri fark edildi. Fark edilen bu davranis gesitli diyagramlarin bilgisiyle ' igerisinde
grasshopper Uzerinde ¢alisilarak bu sonsuz ¢esitli durum Uzerinden siUrekli ' gerek avlanma

farkh potansiyeller Greten bir motor olusturuldu. veya korunma
amach olarak
Bu olusturaln motorla beraber sehrin farkli noktalarinda icerisindeki daha sik veya
bosluklu yapiyla beraber Gzerinde bitkilerin yetisebildigi bir kent simgesi yogun aglar
olucak ve kendini yenileyebilecek bir pavillion tasarisi Uretildi. orer.
Stres ve
Sinirsiz potansiyele sahip bu motorla farkh yerlere/noktalara uygun bir tehlike seviyesi
AHMET ENES DEDE sekilde uyum saglayabilicek ve oradaki bilgiden beslenicek farkh Uretimler ' arttikga ag 6rme
Gebze Teknik Universitesi olusturulabilir. Bu sayede striktirin kendi ve tasarimi sUrdUrilebilir daha ¢ok bozulur.
bir sekilde olusturulacak. Bu sekilde

Mimarlik v o
orumcekler

yogun aglarini
orerler.

DENEY - GOZLEM - MODELLEME ASAMASI

Olusturulan diyagramlar Uzerinden alinan haritalandirma bilgisi
ile aglarin érimceklerin stresli oldugu noktalardaki yogunlugu
inelendikten sonra bir nokta bulutu olusturuldu.

ooam

Olusturulan nokta bulutu grasshopper'a aktarilarak yizey haline
getirildi. YUzey Uzerinde hareketi simuUle edilen motor ile noktalarin
hareketi takip edildi.

Elde edilen bu hareket verileriyle ¢ekilen rotalar agirlik merkezi
algilama programi ile ¢ boyutlu hale getirildi.

Olusturulan motor 6riomceklerin stres durumunda 6rdigu agdan
aldigi bilgiyle sonsuz sayida rota simule edebilen bir “tracker”
sistemi olusturuyor.

Grasshopper Tracker Sistemi
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o SR S Olusturulan motorla

beraber 6rimceklerin
stresli oldugu durumlarda
orebilecegi potansiyel
rotalar - 6rme yollari
olusturuldu.

Sag taraftaki gibi olusan
bu yollar farkli yonlere
dogru sonsuz egilimlere
sahipler.

Potansiyel Model Ornekleri Yapay Zeka Uzerinden Alinan Ornekler



